
EM-206 OHJAIN HARJATTOMILLE DC-
MOOTTOREILLE 12-36V 10A

EM-206 on DC-moottoriohjain, joka tarkoitettu harjattomille hall-takaisinkytketyille DC-moottoreille. Ohjaimessa
on hyvän hyötysuhteen omaava mosfet-pääteaste. Ohjain voidaan liittää 60- tai 120-asteella kommutoiviin
moottoreihin. Perusohjauksia ovat nopeus, seis, suunnanvaihto ja jarrutus. Ohjain voidaan kiinnittää ruuveilla
tai asentaa standardiin kiskoasennuspohjaan.
Ohjaustapoja on kaksi:  suoraohjaus (avoin silmukka) jolloin moottorin jännite määräytyy suhteessa ohjaus-
jännitteeseen, kuten tavallisella DC-moottorilla, tai vaihtoehtoisesti ns. taajuuslukittu ohjaus (suljettu silmukka),
jolloin laite käyttää hall-anturin pulsseja kommutoinnin lisäksi myös nopeuden säätöön. Näin saavutetaan
erittäin tarkka nopeuden vastaavuus ohjausjännitteeseen. Silmukkavaste on muutettavissa niin, että säätö olisi
mahdollisimman stabiili kulloisellekin sovellukselle. Nopeusasetus signaalia voidaan skaalata trimmeillä.
Optiona voidaan asentaa apukortti EM-A1, jolloin korttia on mahdollista ohjata myös ±10V signaalilla.
Virtaraja rajoittaa ohjausta kun moottorivirta ylittää asetetun arvon, virtaraja voidaan asettaa trimmillä tai
ulkoisella signaalilla. Vikalähtö ilmoittaa virtarajan ylityksestä. Ohjain on suojattu ylijännitepiikeiltä
ja ylilämmöltä (ylikuorma). Ohjain tarvitsee ulkopuolisen sulakkeen.

OMINAISUUDET

• kolmivaihelähtö
• portaaton nopeudensäätö
• suunnanvaihto
• jarrutus
• optiona ±10V ohjaus
• hall-anturi syöttö ja tulot
• sopii 60 tai 120° kommutoinnille
• aseteltava / ohjattava virtaraja
• vikalähtö
• avoin tai suljettu silmukka -toiminta
• hyvä hyötysuhde
• sopii kiskoasennuspohjaan

TEKNISET TIEDOT

Käyttöjännite 12...36 Vdc
Ylijännitesuoja 39Vdc
Lepovirta n. 50mA
Moottorivirta 10A rms

15A 50/50%
Virtaraja 0...15A
Virtaohjaus 0-5V vastaa 0-15A

(tuloimp. 10k)
Lämpösuoja 120ºC (jäähdytyslevy)
Jännitehäviö 0.8V @ Im=10A
Ohjausjännite 0-10V (0-5V säädettävä)
Ohjauspot. 2-10k
Ohjaussyöttö 5V (maks. 10mA)
Hall-syöttö 6.5V
Digitaali ohj. “on” @ Uin=3...30V

“off” @ Uin=0...1V tai auki
Ohjaustulon imp. 10k
Fault -lähtö NPN open coll. 30V 10mA
Mitat 89x73x25mm
Paino n.130g
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EM-206 KÄYTTÖÖNOTTO

Käyttöjännite suodatettu 12-36V, jonka aaltoisuus alle 20%.
Ulkoisen sulakkeen käyttö suositeltua, sopiva arvo 1-12A.

Nopeutta voidaan säätää jännitteellä tai potentiometrillä. Aluetta voidaan muokata SKAALAUS ja NOLLA
trimmeillä. Potentiometrin arvoksi sopii 2-10k, ohjausjännitteeksi käy 0-5V tai 0-10V. ±10V ohjaus voidaan
toteuttaa käyttämällä EM-A1 apukorttia, ilman apukorttia käytetään kahta jumpperia.
Nopeustulon impedanssi on 100kohm.
Nopeustoiminto NORMAALI tai SULJETTU SILMUKKA valitaan kytkimellä SW1.
Normaali nopeus ohjaus: Moottori käyttäytyy kuten normaali takaisinkytkemätön DC-moottori.
Suljetun silmukan ohjaus: Ohjain käyttää hall-anturisignaalia moottorin nopeuden vakavointiin.

Moottorin nopeuden tarkkuus on tällöin tyypillisesti ±1%.
Sopiva nopeusalue valitaan tässä toimintatavassa "SS. ALUE" trimmillä.
Silmukan dynaamiseen käytökseen vaikuttaa "SILMUKKA
KONDENSAATTORI".
Tämä kondensaattori on ladottu kannalle ja se voidaan
vaihtaa helposti. Suositeltava arvo on 47nF...1000nF.

Virtarajan säätö (VIRTARAJA) rajoittaa moottorin virtaa (vääntöä). Normaalisti virtaraja asetetaan
virtaraja-trimmillä. Jos ulkoinen virtarajan ohjaus on tarpeen, trimmi tulee asettaa minimiin ja kytkeä
ohjaustulon pinniin 18 potentiometri tai ohjaussignaali, 0-5V vastaa 0-15A. Ohjauslinjan tuloimpedanssi
on 10kohm.

Kytkentäesimerkki:
ohjaus potentiometrillä ja kytkimillä.
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VIKA-lähtö vedetään alas ja
vika led syttyy kun ainakin
yksi seuraavista ehdoista
täyttyy:
• alijännite
• virtaraja ylittyy
• anturivika
• esto valittu
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pinni 16

Jarrutustulo: Jarruttaa jos "off";
pinni 13 kytkettynä mahan tai

avoin (jarrulla on
korkeampi prioriteetti
kuin aktivoinnilla)
Toiminto oikosulkee
moottorin.

Suuntatulo: "on" jännite 4-30V
pinni 14 vastakkaissuuntaan

ajoon

Estotulo "on" jännite 4-30V
pinni 15 Estää moottorilähdön

ohjauksen (moottori
rullaa vapaasti).
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