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EM-206 OHJAIN HARJATTOMILLE DC-
MOOTTOREILLE 12-36V 10A

OMINAISUUDET

* kolmivaihelahto

* portaaton nopeudenséato

e suunnanvaihto

e jarrutus

e optiona £10V ohjaus

* hall-anturi syotto ja tulot

* sopii 60 tai 120° kommutoinnille
 aseteltava / ohjattava virtaraja

* vikalahto

e avoin tai suljettu silmukka -toiminta
* hyva hyotysuhde

* sopii kiskoasennuspohjaan

EM-206 on DC-moottoriohjain, joka tarkoitettu harjattomille hall-takaisinkytketyille DC-moottoreille. Ohjaimessa
on hyvén hyétysuhteen omaava mosfet-paateaste. Ohjain voidaan liittd& 60- tai 120-asteella kommutoiviin
moottoreihin. Perusohjauksia ovat nopeus, seis, suunnanvaihto ja jarrutus. Ohjain voidaan kiinnittéaa ruuveilla
tai asentaa standardiin kiskoasennuspohjaan.

Ohjaustapoja on kaksi: suoraohjaus (avoin silmukka) jolloin moottorin jAnnite maaraytyy suhteessa ohjaus-
jannitteeseen, kuten tavallisella DC-moottorilla, tai vaihtoehtoisesti ns. taajuuslukittu ohjaus (suljettu silmukka),
jolloin laite kayttaa hall-anturin pulsseja kommutoinnin liséksi myds nopeuden sdatoon. Nain saavutetaan
erittain tarkka nopeuden vastaavuus ohjausjéannitteeseen. Silmukkavaste on muutettavissa niin, ettd s&ato olisi
mahdollisimman stabiili kulloisellekin sovellukselle. Nopeusasetus signaalia voidaan skaalata trimmeilla.
Optiona voidaan asentaa apukortti EM-A1, jolloin korttia on mahdollista ohjata myds +10V signaalilla.

Virtaraja rajoittaa ohjausta kun moottorivirta ylittda asetetun arvon, virtaraja voidaan asettaa trimmilla tai

ulkoisella signaalilla. Vikalahtd ilmoittaa virtarajan ylityksesta. Ohjain on suojattu ylijannitepiikeilta
ja ylilammaolta (ylikuorma). Ohjain tarvitsee ulkopuolisen sulakkeen.
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EM-206 KAYTTOONOTTO

Kayttdjannite suodatettu 12-36V, jonka aaltoisuus alle 20%.
Ulkoisen sulakkeen kayttd suositeltua, sopiva arvo 1-12A.

Nopeutta voidaan saataa jannitteella tai potentiometrilla. Aluetta voidaan muokata SKAALAUS ja NOLLA

trimmeilld. Potentiometrin arvoksi sopii 2-10k, ohjausjannitteeksi kédy 0-5V tai 0-10V. £10V ohjaus voidaan
toteuttaa kayttamalla EM-A1 apukorttia, ilman apukorttia kdytetaan kahta jumpperia.
Nopeustulon impedanssi on 100kohm.
Nopeustoiminto NORMAALI tai SULJETTU SILMUKKA valitaan kytkimella SW1.
Moottori kayttaytyy kuten normaali takaisinkytkematén DC-moottori.
Ohjain kayttaa hall-anturisignaalia moottorin nopeuden vakavointiin.

Normaali nopeus ohjaus:
Suljetun silmukan ohjaus:

Moottorin nopeuden tarkkuus on tallgin tyypillisesti +1%.

Sopiva nopeusalue valitaan tdssa toimintatavassa "SS. ALUE" trimmilla.
Silmukan dynaamiseen kaytokseen vaikuttaa "SILMUKKA
KONDENSAATTORI".

Tama kondensaattori on ladottu kannalle ja se voidaan

vaihtaa helposti. Suositeltava arvo on 47nF...1000nF.

Virtarajan saato (VIRTARAJA) rajoittaa moottorin virtaa (vaantéa). Normaalisti virtaraja asetetaan
virtaraja-trimmilla. Jos ulkoinen virtarajan ohjaus on tarpeen, trimmi tulee asettaa minimiin ja kytkea
ohjaustulon pinniin 18 potentiometri tai ohjaussignaali, 0-5V vastaa 0-15A. Ohjauslinjan tuloimpedanssi

on 10kohm.

Kytkentaesimerkki:

ohjaus potentiometrilld ja kytkimill&.
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VIKA-laht6 vedetaan alas ja
vika led syttyy kun ainakin
yksi seuraavista ehdoista

tayttyy:
« alijannite

e virtaraja ylittyy

e anturivika
 esto valittu

pinni 16

Jarrutustulo:

pinni 13

Suuntatulo:
pinni 14

Estotulo
pinni 15

Jarruttaa jos "off";
kytkettyna mahan tai
avoin (jarrulla on
korkeampi prioriteetti
kuin aktivoinnilla)
Toiminto oikosulkee
moottorin.

"on" jannite 4-30V
vastakkaissuuntaan
ajoon

"on" jannite 4-30V
Estdd moottorilahdon
ohjauksen (moottori
rullaa vapaasti).
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