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EM-151B HARJATTOMAN DC MOOTTORIN OHJAIN
12-24V 25A

OMINAISUUDET

- Kolmivaihelahté

- Normaali tai takaisinkytketty toiminta
- Kontrolloitu suunnanvaihto

- Erilaisia jarrutustapoja

- 60°or 120° kommutointi

- Mahdollisuus +10V ohjaukseen

- Vika lahto

- Hyva hyotysuhde

- Lampdsuoja

- Asennettavissa kiskoasennuspohjaan

EM-151B on ohjain harjattomalle DC-moottorille, jossa on hall-anturit. Antureiden kommutointikulma voi olla 60 tai 120 astetta
Nopeuden sadddssa on kaksi perustapaa. Normaalik&ytéll& ohjain toimii kuten tavallinen ohjain. Takaisinkytketyssé

"Closed loop" toimintavassa hall-antureista lasketaan nopeus, joka nain saadaan pysymaan tarkkana kuormituksesta riippumatta.
Nopeudenséétbaluetta voidaan skaalata scale-trimmilld. Tarvittaessa closed loop muuntimen taajuusaluetta ja dynamiikka

voi muuttaa vaihdettavilla komponenteilla. Kortilla on sdddettéva kiihdytys- ja hidastus-ramppi toiminnan pehmentamiseksi.
Suunnanvaihto tapahtuu myds ramppien kautta pehmeésti. Virtaraja on erikseen aseteltavissa ajo ja jarrutustilanteisiin.

Kun jarrutus tavaksi on valittu lataava ( regenerative ) niin akkuk&ytdssé ohjain lataa jarrutustilanteessa jarruenergiaa takaisin
akkuun. Vapaa jarrutus ei lataa energiaa takaisin virtalahteeseen, eikd nosta jénnitettd jarrutustilanteessa. Lis&ksi kaytdssa on ns.
oikosulkujarrutus joka aktivoidaan erikseen jarru tulolla, tdmé aikaansaa rampit ohittavan nopean jarrutuksen. Vikal&hté asettuu
ylivirta ylilampd ja disable tilanteissa, kortin punainen led syttyy samaan tahtiin.
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KAYTTO- JA KYTKENTAOHJE EM-151B
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! 77| KATKOVIVALLA ON MERKATTU POTENTIO- Kayttojannite12-32Vdc suodatettu, rippeli vahemman kuin 20% .
} m |1 METRIN ASENNUS, JOS EM-ATKORTTION Kayta ulkopuolista sulaketta, joka on pienempi kuin 40A.
[] 1 ASENNETTU Kayttojannitteen vara napaisuus voi vahingoittaa ohjainta.
. Ole my®ds tarkkana kun kytket Hall-anturin johtoja.
g X X’ X’,,, R Nopeutta voi s&&tda potentiometrilla viereisen kuvan tavalla.
3 - CONTROL MODE Nopeutta voidaan saatéda myos jannitesignaalilla valilla
o wl 8 & CLOSED LOOP switches OFF 0-5V tai 0-30V. Ohjearvosignaalin skaalausta voi saatda SCALE-
2 5 Y g &3 3 OPENLOOP switches ON trimmilla. Erikoistapauksena nopeutta voi saataa esim. PLC:n
3 F Z| 8 B 3| 2 RAMP PWM lahdolla kun taajuus on yli 1kHz.
o 5 o Vaihtoehtoisesti korttia voidaan ohjata myds symmetrisella
D) ole EAULT 0 | O nopeussignaalilla jos korttiin asennetaan apukortti EM-A1.
E 'ED Apukortti antaa myds suuntatuloon ( PIN 13) -5V apujannitteen,
AU LN BN BLE REN ) RY joka mahdollistaa potentiometrin kaytén symmetrisesti, jolloin

® CLOSED LOOP seis on potentiometrin keskiasennossa.

SOCKET FOR . . f . PPN

OPTIONALLY SPEED SCALE DYNAMIC CAP Nopeuden ohjaussignaali voi olla valill -5..0..5V / -30...0...30V .
EM-AT CARD — \D

Ramppi s&adolla voit sdataa kiihdytys- ja hidastusnopeutta.
Saatoalue on 0.1 to 5 sekuntiin 0-100 prosenttiin.

Toimintatavaksi voidaan valita normaali tai ns. suljettu silmukka.
Toimintatapa valitaan kahdella DIP-kytkimella. Normaalikéytdssa
ohjain toimii janniteohjaimena kuten tavallinen DC-moottoriohjain.
Takaisinkytketty toimintatapa ( CLOSED LOOP ) kayttaa Hall-
antureiden pulsseja myds taajuuden takaisinkytkentdan, jonka
avulla nopeus pysyy vakiona kuormituksesta riippumatta.
Takaisinkytkenta aluetta voidaan muuttaa vaihtamalla alue
kondensaattori. ( CLOSED LOOP RANGE CAP ).
Tehdasasetuksena on 4.7nF kondensaattori, joka vastaa moottorin
nopeusaluetta 0-6000rpm. pienempi arvo antaa isomman alueen.

COMMUTATION Taisinkytkentd silmukan dynamiikkaa voidaan muuttaa vaihtamalla
DECELER MODE [T—5] ANGLE CLOSED LOOP DYNAMIC CAP. Tehdasasetuksena on 330nF.
freerun - —— E ~ 120° CLOSED Matalilla taajuuksilla isompi arvo ja suurilla pienempi.
regenerative — _ 60° LOOP
e Digitaaliset ohjaustulot toimivat 4-30V ( PNP ) kaskyilla
DIR. tulo muuttaa suunnan taaksepain. Suunnanvaihto

tapahtuu pehmeésti ramppeja pitkin.

10A 20A . 5 P . 5
A7 BRAKE tulo kytkee oikosulkujarrutuksen, tdma ohittaa rampit.
CURRENT @ | @ | DISABLE tulo vapauttaa moottorin ns. vapaa pyérintaan. Talla
LU o 108 tulolla on suurin prioriteetti.
0A 0A
REGENERATION Moottorille sopiva kommutointikuima COMMUTATION ANGLE
ele|e|e|ele|lelele|e CURRENT voidaan asettaa 60° or 120°. Valitaan dip-kytkimella.
6 |7 [8 |9 |10 LMt
o) L 3 L & amn 6] Hidastustapa DECELERATE MODE valitaan kahden jarrutustavan
vélilta, lataava REGENERATION tai vapaa FREERUN
N Latavaa eli regeneroiva jarrutus sy6ttaa jarrutuksen aikana
_ T3 o I N R 83 virtaa takaisin virtaldhteeseen, tdma on kayttkelpoinen
za| <| o] of 2| £ E|E| F S a1 erityisesti akkukaytssa, jos kaytdssa on tavallinen virtalahde
= el el g se tarvitsee rinnalleen jarruvastuksen, koska muuten jénnite voi
w - 5| hereHt 40 nousta 40V:iin ja vahingoittaa virtaldhdetta !
2 g x mn Kaytettidessa pelkéstaan tavallista virtalahdettd kannattaa valita
3 S hidastustavaksi vapaa FREERUN, mutta t&ll6in vastaavasti
myds hidastuvuus on heikko.
Laitteessa on myds erillinen jarrutulo BRAKE joka kytkee ns.
W - oikosulkujarrutuksen joka ohittaa rampit. Oikosulkujarrutus ei
mydskaan regeneroi jarruenergiaa.
L~
Virtaraja rajoittaa moottorin ottamaa virtaa ( vaantéa ), Ylitys
sytyttda Vikaledin ja asettaa vika-1ahdén ( FAULT output ).
BLDC Lataus virtaraja ( REGENERATION CURRENT LIMIT) rajoittaa
takaisinsy6tto virtaa esim. hidastustilanteessa.
HUOMIO ! Yllaolevat virtarajat eivét toimi oikosulkujarrutuksessa.
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