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EM-170 DC-MOOTTORIOHJAIN 12-24V 1.5A

OMINAISUUDET:

* 4-quadrantti ohjain
 kontrolloitu suunnanvaihto
e jarrutus

 aseteltava virtaraja

* kiithdytys- ja pysaytysrampit

* asettelu dip-kytkimin
* EMC-testattu

EM-170 on moottoriohjain pienille DC-moottoreille, neli-quadrantti ohjaimena, silla on mahdollista ajaa joustavasti
DC-moottoria eri nopeuksilla, vaihtaa suuntaa ja jarruttaa. Paateaste toimii PWM-periaatteella ja omaa hyvan

hyodtysuhteen.

Nopeuden asetusarvo annetaan janniteviestind, moottorin jannite on takaisinkytketty, eli kayttdjannitteen muutokset
eivat vaikuta moottorin nopeuteen. 10V reguloitua apujannitelahtdd voidaan kayttaa saatdpotentiometrin referens-
sijannitteeksi. Nopeuden muutosnopeutta voidaan rajoittaa kiihdytys- ja hidastusrampeilla, joista jalkimméainen on
poiskytkettavissa kun halutaan nopeaa jarrutusta. Ohjaimessa on erillinen tulo esiaseteltavalle 2-nopeudelle, joka
voidaan aktivoida erikseen, tamé on hyodyllinen paikoitussovelluksissa. Virtaraja rajoittaa moottorin ottamaa
maksimivirtaa, se asetellaan dip-kytkimin. Ohjaimen kontrollitulot toimivat positiivisella (PNP) logiikalla. Laite on
EMC-testattu teollisuusymparistoon.
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