EM-217B (-H) INVERTTERI 230VAC 1-VAIHE MOOTTOREILLE
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OMINAISUUDET

-nopeudensaato
-suunnanvaihto
-kaynnistys ramppi
-jattaman kompensointi
-galvaaninen erotus
-V/mA ohjaus
-EM-217B piirkortilla
-EM-217B-H koteloitu
-matalat hairi6taso

EM-217B on pienille yksivaihemoottoreille suunniteltu nopeudensaadin. S&ato toimii PAM-periaatteella,

ja on siksi erittéin pienihairidinen. Nopeuden saatbalue on lahes nollasta 150% asti. Hitaiden nopeuksien
s&atda parantaa jattdman kompensointi. Yksivaiheinen induktiomoottori ei tarvitse kondensaattoria, koska
laite tuottaa apuvaiheen itse. Ohjausviesti voi olla jannite- tai mA-viesti. Ohjaukseen voi kdyttdd myds
potentiometria. Ohjauspiirin ja moottoripiirin valilla on galvaaninen erotus. Ohjausasteessa on n. 1s
kiihdytysramppi, jonka ansiosta kaynnistys on pehmed. Hidastusramppi on mahdollista kytkea paélle ja pois.
Suunnanvaihto on pehmea jos ramppi on paalla ja terdvampi kun hidastusramppi on pois paalta.

Laite on EMC-testattu teollisuus- ja kotitalousymparistddn. Verkkojanniteen piikkien varalle laitteessa

on ylijnnitesuoja ja itsetoipuva sulake.

TEKNISET TIEDOT

Sy6ttdjannite 200-240Vac 50/60Hz
Virrantarve max. 200mA
Moottorisuositus < 15W

Erotusjénnite 1500Vrms
Apujanniteldhtdé 5V max. 5mA
Ohjaussignaalit 0-5V, 0-10V tai 4-20mA
Potentiometri suositus 1-47kohm
Tuloimpedanssi 100kohm / 1500hm
Suunnanvaihtotulo 4-30V =0N / <1V =OFF
Tuloimpedanssi 100k

Starttiramppi tyyp. 1s

Hidastusramppi tyyp. 1s. tai 0s.
Suunnanvaihtoviive 0.2s

Liittimet 1.5mm?2

Kéayttélampédtila 0-60°C

Tehohavid max. SW

Paino 80g ( 1009 koteloitu )

Mitat kortti 67x86x30

Mitat koteloitu 72x90x60

EMC testattu teollisuus/kotitalous
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ASENNUS ja KYTKEMINEN

Kéyttéjannite 230Vac 50/60Hz. Laitteen saa
asentaa vain henkild jolla on riittdva patevyys

rev.

verkkoon kytkettavan laitteen asennukseen. g L

. e . . n mA/N Tosso esimerkissd
Ohjauspuolen liittimet ovat galvaanisesti ero- <2 |+ | laitetto ohjatoan Jirnite-
tetut ja ne voidaan kytke& 5-24V systeemiin. gk viestilld jo logiikkoaviestilld,

o % HUOM. Tuloalue valitoan
. . " | olkosulkupaloilla.

Asennettaessa laitetta ilman koteloa niin huomaa, <
ettd osassa levya on verkkojannite. Koteloidussa x| 2
laitteessa on verkkojannite vain verkkopuolen 7
littimiss@ ja kompensointitrimmeissé. ‘
HUOMIO ! kayta aina eristettyd ruuvimeisselia ololelo
kun sédadéat kompensointitrimmeja ja kun il el gl e

asennat 1-5 liittimien johtoja.
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Alla olevassa esimerkissa

ASETUKSET ja SAADOT o e o=t . _

. . . . . 0-5V
Ohjausarvoalue valitaan siltapaloilla, Vaihto- o T T |:| potenfigmeter
ehdot nakyvat viereisessa kuvassa. Kuvassa g5 T — =
myds kytkentd potentiometrikaytolle. I S i
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Myds jarrutusramppi voidaan ottaa kayttéon tai as g =
ohittaa samanlaisella siltapalalla. S N N

Height 30mm al 9 g w
Suunnanvaihtoa voi ohjata kytkimella tai

4-30V jannitteella. , 0-5V 4-20mA
mm
ON
HUOMIO! k&yté seuraavassa eristettya oBe|6e|6 H STOP RAWP
ruuvimeisselié. 91s |7 |6 OFF
Kompensoinnin satdéon on kaksi trimmia, o-10v LINKS
"low" vaikuttaa enemman kierroslukualueen ISOLATION LINE

alapadssa ja "high" ylaalueella

Aseta moottori pyérimaén hidasta nopeutta
ja kierra "low" trimmia myo6tépéaivaan kunnes 67.00mn
huomaat moottorin nopeuden hieman kasvavan.
Kuormittaa moottoria hieman, niin huomaat
kompensoinnin lisddvadn vaantoa. Liséa tai
véhennd kompensointia sovelluksen mukaan.
"High" s&atéé kasvattamalla kompensoinnin

61.00mm

EM-217B cord

86.00mm
79.00mm

vahvistus kasvaa kierroslukualueen ylapaassa. VAARALLINEN JANNITE 230VAC

Kuvassa on esitetty perusasetukset muutamalle

yleiselle moottorivaihtoehdolle l l l
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Ohjaus / V / mA —
Esimerkki:
kierrosnopeuden saatbalueen laskeminen
4-nap. moottori 1500 rpm / 50Hz
[Imoitettu jattdma nim. kuormalla 300rpm

max. (80Hz * 60s) / 2 = 2400rpm - 300rpm = 2100rpm
min. (15Hz * 60s) / 2 = 450rpm - 300rpm = 150rpm
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