EM-176A DC-MOOTTORIN
NOPEUSSAADIN 12/24Vdc 10A

OMINAISUUDET:

* Neliquadranttiohjain

e Jarru

* Vapaa

e Suunnanvaihto

¢ 0...10V ohjaus

e Optiona £10V ohjaus

* Pehmeakaynnistysramppi

» Saadettava virtaraja

* Kuormituksen kompensointi ( RxI)
e Hyvéa hyotysuhde

« Hyva hetkellisen kuormituksen sieto
* Sopii kiskoasennuspohjaan

EM-176A on moottoriohjain, joka on tarkoitettu DC-moottorin nopeuden sddtoon. Ohjain vakavoi
moottorijdnnitteen, ja soveltuu myds reguloimattomalle kayttdjannitteelle. Sédddettdvdlld  kuormituksen
kompensoinnilla ( RxI ) voidaan vdhentdd kuormituksen vaikutusta moottorin kierrosnopeuteen. Ohjaimessa on H-
silta -pddteaste, joka toimii PWM-periaatteella. Tamad mahdollistaa hyvén hyotysuhteen ja joustavat
ohjausominaisuudet. Nopeuden asetusarvo voidaan antaa jdnnitteend tai potentiometrilld, Kkortilta saa
apujannitteen potentiometrille. Ohjaimen skaalaus-trimmillad voidaan skaalata tuleva asectusarvosignaali
vastaamaan haluttua moottorin nopeutta. Ohjaimeen voidaan asentaa optiona apukortti, jonka avulla korttia voidaan
ohjata eteen/taakse myds Dbipolaarisesti jénnitesignaalilla tai potentiometrilli. Rampilla voidaan rajoittaa
moottorin  kdynnistys- ja pysdhtymisnopeutta, eli saadaan aikaan pehmedmpi toiminta ja véltytddn
kaynnistysvirtapiikeiltd. Virtaraja-toiminto rajoittaa ohjaimen moottorille antamaa virtaa, eli moottorin
momenttia: timén avulla voidaan suojella moottoria ja mekaniikkaa vioittumiselta. Ohjaimessa on erilliset tulot
jarrutukselle, vapaalle ja suunnanvaihdolle: jarru oikosulkee moottorin navat aiheuttaen voimakkaan
jarrutuksen. Vapaa puolestaan kytkee pééteasteen pois pééltd, eli moottorin navat ovat auki ja moottori pyorii vapaasti.
Suunnanvaihto vaihtaa moottorin napaisuuden eli pydrimisuunnan, suunnanvaihto tapahtuu kuitenkin aina
ramppiaikoja noudattaen. Jarrutus ja vapaa ohittavat rampin.

TEKNISET TIEDOT:

EM-176 LOHKOKAAVIO

Kayttdjannite 12-3vde |
Ylijannitesuoja 39V mé S e | ‘ot
Lepovirta n. 30mA ‘ 1008 ' . | svorto
Moottorivirta 10A jatkuva ( Ta<50°C) | aean L T 9
15A hetk. ( 20% on/ 80% off ) °0 |
Moottorijannite 0-29V ( 0-100%) a0 |
Virtaraja saad. 0...15A ; S i um \
Virtar. jan.ohij. 0...5V (0...15A) eS| '3
Ramppiaika saad. 0...3s ’ | ‘
Jannitehavio 1.2V (Im=10A) Eﬁ e
Toimintataajuus 25kHz | SRay >
Apujannitteet +5V 10mA (optiona -5V ) | S T l |
Asetusarvon alue 0...5tai 0...10V \ . \
( +5V tai +10V optiona ) - T \
Asetusarvotulon imp. 100kohm (pin7ja9) 5(%— ‘
Ohjausjan. "on" kun Uin 4 -30V B i p— |
"off" kun Uin 0-1V tai auki o— || viRRan
Ohjaustulo imp. 10kohm (pin5,6ja8) i |
Suositeltu ohj. pot. 4.7 ... 47K (‘)_l \
Kayt. lampo (Ta)  -20.470 -
Mitat 65x73x30mm
Paino n. 100g
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EM-176A JOHDOTUS JA ASENNUS

KAYTTOONOTTO EM-176A

Kayttojannitteen tulee olla suodatettu 12-35VDC, rippeli
<30% tdydelld kuormalla.

HUOMIO ! vdara napaisuus voi rikkoa laitteen
HUOMIO ! laitteessa ei ole omaa sulaketta

ASETUKSET JA SAADOT

Aseta trimmit keskiasentoon. Virtaraja voidaan asettaa
valille 0-15A. Virtaraja voidaan asettaa myds ulkoisella
jannitteelld (0-5V) tai potentiometrilld, jos kdytetdén
ulkoista asetusta kierrd kortin oma virtaraja-trimmi 0-
asentoon.

Kompensointi (RxI) sdddetédén siten, ettd moottori
asetetaan kdyméédn hidasta nopeutta, lisdtdan
kompensointia, kunnes moottori alkaa nykid, sdddetddn
vahén taaksepdin kunnes nykiminen loppuu. Moottoria
voi tdman jdlkeen koettaa kuormittaa, pydrimisnopeuden
pitdisi muuttua vain vdhdn kuormitusta lisdttdessa.

Kiihdytys- ja hidastusramppi asetetaan trimmillé, 0-3s eli
aika nollasta tdyteen nopeuteen tai tdydestd nollaan.
Nopeuden asetusarvo voidaan antaa potentiometrilld, tai
jinniteviestind (0-5V). Kortin asetusarvoalue-trimmilla
voidaan ohjearvoa skaalata sopivaksi moottorin
pyorimisnopeuteen nidhden.

Haluttaessa kdyttdd bipolaarista ohjausta, voidaan
kortille asentaa apukortti EM-A1, joka mahdollistaa+5V
tai £10V jannitesignaalien kidyton. EM-AT1 kortti antaa
myds -5V apujinnitteen pinniin 8, jolloin
potentiometrilld voidaan ohjata sekd nopeutta, etté
suuntaa (eteen-seis-taakse).

ESIMERKKI 1 ESIMERKKI 2

OHJAUKSET KYTKIMILLA. ) OHJAUKSET JANNITTEIL
NOPEUDENSAATO POTENTIOMETRILLA.
NOPEUSALUE SAADETTAVISSA ASETUS-
ARVOALUE TRIMMILLA

VIRTARAJA VOIDAAN SAATAA SISAISELLA
TRIMMILLA TAI TARVITTAESSA
ULKOISELLA POTENTIOMETRILLA, JOS
ULKOISTA SAATOA KAYTETAAN, TAYTYY
SISAINEN VIRTARAJA-TRIMMI SAATAA

ALUE SAADETTAVISSA,
SKAALAUS TRIMMILLA

LA

VIRTA: 0-5V VASTAA 0-15A
VIRTARAJA-TRIMMI SAADETTY MINIMIIN.
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HUOMIO !
Vaara napaisuus voi rikkoa laitteen.
Valitse sovellukseesi sopiva sulake (1-16A).

ESIMERKKI3 (OPTIO)

EM-A1 BIPOLAARI-OHJAUSKORTTI
ASENNETTUNA

OHJAUS POTENTIOMETRILLA ETEEN/TAAKSE
TAI OHJAUS JANNITTEELLA +5V TAI SITA
SUUREMMALLA BIPOLAARISELLA JANNIT-
TEELLA, ALUE SAADETTAVISSA ASETUS-
ARVO SKAALAUS -TRIMMILLA.

MUUT OHJAUKSET KUTEN AIKAISEMMIN
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