
EM-175 DC-MOOTTORIN NOPEUSSÄÄDIN
12/24Vdc 10A

OMINAISUUDET:

• yksisuuntainen
• 2-quadranttia, ajo ja jarrutus
• oikosulku- tai regeneroivajarrutus
• pehmeäkäynnistys ramppi
• säädettävä virtaraja
• kuormituksen kompensointi
• hyvä hyötysuhde
• hyvä hetkellisen kuormitusen sieto
• sopii kiskoasennuspohjaan

TEKNISET TIEDOT

Käyttöjännite
Ylijännitesuoja
Lepovirta
Moottorivirta

Moottorijännite

Virtaraja
Virtar. jän.ohj.
Ramppiaika
Jännitehäviö
Toimintataajuus
Apujännite ( pin5)
Ohjauspot.
Ohjausjän. alue
Digitaali tulot
( jarru ja vapaa )

Käyt. lämpö ( Ta )
Mitat
Paino

EM-175 on dc-moottoriohjain, joka tarkoitettu DC-moottorin nopeudensäätöön. Ohjain vakavoi
moottorijännitteen, eli ohjain soveltuu myös reguloimattomalle käyttöjännitteelle. Säädettävällä
kuormituksen kompensoinnilla ( RxI ) voidaan vähentää kuormituksen vaikutusta moottorin
kierrosnopeuteen. Nopeuden ohjearvo voidaan antaa potentiometrillä tai jännitesignaalilla.
Ohjaimen virtaraja on aseteltavissa trimmillä tai ulkoisella jännitteellä. Virtaraja rajoittaa moottorin
maksimi virtaa,  suojaten moottoria ja mekaniikkaa, esim jumiutumistilanteissa.
Käynnistymisnopeutta voidaan rajoittaa ns. rampilla, eli moottoriin ei heti kytketä täyttä jännitettä,
vaan jännitettä nostetaan ramppia pitkin. ramppiaika asetetaan trimmillä. Ohjaimessa on myös
jarrutus-tulo, jolla aikaansaadaan moottoriin voimakas oikosulkujarrutus. Valittavissa on kaksi
oikosulkujarrutustapaa: ensimmäisessä tavassa lyhytkin jarrutus nollaa myös asetusarvon ja
rampin, eli jarrutuksen poistuessa moottori käynnistyy nollasta.  Toisessa tavassa jarrutuksen
aikana rampin arvoa vähennetään asetetun ramppiajan mukaisesti, eli jarrutuksen poistuessa
moottori jatkaa rampin arvosta. Akkukäytössä voidaan hyödyntää ohjaimen kykyä myös ns.
regeneroivaan jarrutukseen, eli syöttää jarrutuksen aikana energiaa takaisin akkuun. Regeneroiva
jarrutus kytkeytyy automaattisesti kun moottorijännite on suurempi kuin asetusarvonsa, esim.
tilanteessa kun asetusarvo nopeasti pienenee. Ohjaimen vapaa-tulolla moottori voidaan kytkeä
pyörimään vapaasti, vapaa ohittaa kaikki muut ohjaukset.

12-32Vdc
40V
n. 20mA
10A jatkuva ( Ta<50°C )
15A hetkellinen
0-15V ( 12V asetus )
0-29V ( 24V asetus )
sääd. 0...15A
0...5V ( 0...15A )
sääd. 0...3s
1V ( Im=10A )
25kHz
5V 10mA
1-50kohm
sääd 0-5V...0...10V
"on" kun Uin 4 -30V
"off" kun Uin 0-1V tai auki
impedanssi 10kohm
-20...+70
43x73x30mm
n. 80g
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EM-175 KÄYTTÖÖNOTTO

Käyttöjännite suodatettu 12-32VDC
rippeli < 30% täydellä kuormalla.
HUOMIO ! väärä napaisuus voi rikkoa laitteen.
HUOMIO laitteessa ei ole omaa sulaketta.

ASETUKSET JA SÄÄDÖT

Valitse haluamasi jarrutustapa, katso kuvaa alla.
Nopeuden asetusarvo voidaan antaa
potentiometrillä, tai jänniteviestinä 0-5V .... 0-10V.
Kiihdytys- ja hidastusramppi asetetaan trimmillä, 0-
3s eli aika nollasta täyteen nopeuteen tai täydestä
nollaan. Kompensointi säädetään siten, että
moottori asetetaan käymään hidasta nopeutta,
lisätään kompensointia, kunnes moottori alkaa
nykiä, säädetään vähän taaksepäin kunnes
nykiminen loppuu. Moottoria voi tämän jälkeen
koettaa kuormittaa, pyörimisnopeuden pitäisi
muuttua vain vähän kuormitusta lisättäessä.
Virtaraja voidaan asettaa välille 0-15A, virtarajaa
voidaan asettaa myös ulkoisella jännitteellä 0-5V
tai potentiometrillä, jos käytetään ulkoista asetusta
kierrä kortin oma virtaraja-trimmi 0-positioon.
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VÄÄRÄ NAPAISUUS
VOI RIKKOA LAITTEEN

VALITSE SOVELLUKSEESI
SOPIVA SULAKE ( 1-16A )
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