EM-143s DC-MOOTTORIN SERVOSAADIN
12-32V 4A 4-QUADRANTTIA

EM-143s on moottorisdadin kestomagneetti DC-moottoreille. Ohjain on tarkoitettu ensisijaisesti

OMINAISUUDET:

* Pieni koko
* Asemointitarkkuus 1/400
* Nelja ohjausquadranttia
* Hyva hyoétysuhde >92%
* Moottoreille 5-100W

» Sopii kiskoasennuspohjaan

» Sdadettava virtaraja
» Saadettava lahtovirta

» Sdadetteva asemointi-ikkuna

» Aseteltava maksiminopeus

paikoituskayttoihin, joissa paikkatieto saadaan potentiometrilté tai jannitteend, esimerkiksi poten-
timetrilla varustetut karamoottorit.
Laite on ns. neliquadranttiohjain, eli siind on ajo ja jarrutus kumpaankin suuntaan. Jarrutus on luon-
teeltaan regeneratiivinen eli sy6ttaa jarruenergiaa takaisin teholdhteeseen, mutta jos teholdhteena
on joku muu kuin akku niin laite syottaa jarruenergiaa moottorin sisavastukseen.
Ohjaimessa on ikkunakomparaattori, joka mittaa takaisinkytkennan ja ohjearvon eroa, ja ohjaa moottoria
taman perusteella. Ohjaimessa on sédadettavéa ns. asemointi-ikkuna, joka méaaraa kuinka pienella erolla
ohjain suorittaa korjauksen, toisin sanoen kuinka tarkka paikoitus on. Alue- ja nolla-trimmeilla voidaan
sovittaa ohjearvo ja takaisinkytketkennan alueet toisilleen vastaaviksi. Sdadettavalla lahtétasolla

voidaan asettaa moottorin mimimijannite siten, etta se on riittdva kulloiseenkin sovellukseen.

Liian pieni l&htdtaso aiheuttaa sen, ettd vaikka moottori yrittda korjata sen voima ei riitd suorittamaan
korjausta, jonka seurauksena moottori lampenee ja virrankulutus kasvaa. Liian suuri |&ahto-
taso puolestaan aiheuttaa turhan rajuja korjauksia tai varahtelya. Virtarajasaadélla voidaan rajoittaa

moottorin momenttia. Virtaraja on mahdollista kytked myds ns. trip-toimintaan, talléin virtaraja katkaisee

ohjauksen kokonaan. Jos virtaraja on ylittynyt sekunnin ajan, ohjain palautuu aktiiviseksi vasta

kun tulee korjauspyynto toiseen suuntaan.
Tehoaste on suojattu jannitepiikeiltd, ylikuormalta ja hetkelliseltd oikosululta. Vaaréanapaista kyt-
kentda on valtettava, vaikka laiteessa on automaattisesti toipuva sulake.

TEKNISET TIEDOT

Kayttojannite
Tyhjakayntivirta
Sulake
Kuormitettavuus
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Toimintataajuus
Ohjausalue
Ohjauspotentiometri
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Kayttélampatila
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12-32Vdc

< 30mA

4A itsetoipuva

4A jatkuva

8A hetkellinen ( 8s/30s)
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EM-143s KAYTTOONOTTO

TARKEAA !l

Kayttdjannite suodatettu tasajannite
(‘aaltoisuus <20% ) 12-32VDC

Il Varmista napaisuus ennenkuin kytket.

SAADOT
Lahtdarvot sulkeissa

LAHTOTASO (25%)

Saaté maaraa moottorin lahtdtason. Lahtdtaso pitaisi
pyrkid asettamaan siten ettd moottori lahtee aina luo-
tettavasti liilkkeelle, muttei kumminkaan liian rajusti.

VIRTARAJA (= moottorin nimellisvirta )

Saadolla asetellaan max. moottorivirta ( momentti ).
Virtarajan toiminnasta kertoo punainen led-valo
piirikortilla. Virtaraja kannattaa aluksi asettaa melko
pieneksi, ja kun sovellus ndyttda toimivan, asetetaan
virtaraja riittavaksi.

ASEMOINTI-IKKUNA ( 2%)

Saaté maaraa ns. asemointi-ikkunan suuruuden.

Sopiva arvo riippuu paljolti sovelluksen mekaniikasta.
Saada ensin saaté maksimiin, pienenna saatda hitaasti
kunnes sovellus alkaa nykia edestakaisin, saada hitaasti
arvoa takaisin suuremmaksi kunnes nykiminen loppuu.
LAHTOTASO ja IKKUNA s&ato vaikuttavat jonkin verran
toisiinsa. Pyrittdess& mahdollisimman suureen tarkkuu-
teen lahtétason on oltava juuri sopiva, ettd asemointi-
ikkuna voitaisiin asettaa mahdollisimman tarkaksi.

ALUE ja NOLLA

Nailla saadoilla pyritdéan sovittamaan asetus- ja takaisin-
kytkentaarvot toisiaan vastaaviksi. Esim. kun 100mm kara-
moottorista halutaan kayté6n vain 70mm alue.

Alue sdadolla sdadetddn nimensa mukaisesti alueen laajuus,
ja nolla séadolla paikka, esim keskikohta. HUOMAA etta
alue-saato vaikuttaa myds nollakohtaan, Nolla-saato ei vaikuta
alueeseen. Jos nama saadot eivat riita, voidaan lisata eril-
lisia sarjavastuksia takaisinkytkentédpotentiometriin.

ALUEVASTUS ( 2.2k ) ( maksiminopeus)

vastuksella optimoidaan toiminta kyseiselle jannitealueelle
1.8k 28V sovellus

2.2k 24V sovellus

3.3k 18V sovellus

4.7k 12V sovellus

Myds suurempijannitteisissa sovelluksissa voidaan kayttaa

alempijannitteisen vastusta jos halutaan rajoittaa maksiminopeutta.

ESIMERKKI 1
Perussovellus jossa asetusarvo saadaan potentiometrilta,
ja paikkatieto myds potentiometrilta.
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TERMINAALIT

1. Kayttsjannite 12-32V
2. Kayttojannite OV 6. Asetusarvo tulo

3. Moottorilahto - 7. Trip indikointi 100mA
4. Moottorilahtd + 8. Stop

9. Paikkatieto tulo
10. 5V 10mA referenssi lahto

5. Signaali gnd (0V)

KAYTTOONOTTO
Kytke sovellus, aseta asetusarvo likimain keskikohtaan.

Kytke virta, sovelluksen pitaisi hakeutua tiettyyn pisteeseen.

Muuta ohjearvoa, paikan pitdisi muuttua vastaavasti, jos
sovellus menee vain paasta paahan eika pysahdy valilla,
muuta moottorin johdot keskendén (3ja4).

Saada sovelluksesi tarkkuus ja dynamiikka sopivaksi
aikaisemmin kuvatuilla s&adoilla.

ESIMERKKI 2
Tassa sovelluksessa asetusarvo annetaan jannitetietona,
paikkatieto puolestaan tulee potentiometrilta.
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